D.2.2 PS 02 ELEKTRO TECHNOLOGICKA CAST
D.2.2.1 Technicka zprava
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PRAVNI DOKUMENTACE

Nazev akce: ,SPALSKOVA KANALIZACE A COV PRO OBEC RYCHNOV NA
MORAVE, HORNi RYCHNOV, DOLNi RYCHNOV*
Misto stavby : Pardubicky kraj, k.u. Rychnov na Moravé
Stavebnik /Investor : Obec Rychnov na Moravé
Rychnov na Moravé, 569 34 Rychnov na Moravé
Projektovana Cast : Technologicka elektroinstalace, méreni a regulace
Projekcéni stupenn  : DPS
Vypracoval . Ing. FrantiSek Brom

Datum zpracovani : Leden 2022

PROJEKTOVE PODKLADY

Projektova dokumentace technologickeé ¢asti.
Vykonové pozadavky pro COV od projektanta technologie.

Projekt je zpracovan dle platnych norem a predpisu.

PREDMET A ROZSAH PROJEKTU

Predmétem této projektové dokumentace je technologicka elektroinstalace,

méfeni a regulace COV Rychnov na Moravé.
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PROVOZNi PARAMETRY ZARIZENI

Ochrana pred urazem elektrickym proudem
: zivych Casti - krytim a izolaci
: nezivych casti - zakladni - samocinnym odpojenim od zdroje

- zvySena - doplAaujicim pospojovanim, proudovym

chrani¢em
Napétova soustava : 3+ N+PE stf. 50Hz,400V/ 230V, TN-C-S
Vykonove pomeéry : technologie P, = 25,0 KW P, = 23,0 kW

Zkratove pomery : lxg nepfekroCi hodnotu 10 kA

Rozvody silnoproudu : Médénymi vodici a kabely
Méreni odbéru el.energie : Neni predmétem této projektové dokumentace

Stupen dodavky el.en. 3

POPIS ZARIZENi

Technologicka elektroinstalace

Technicky popis reseni

V mistnosti obsluhy provozni budovy COV bude umistén skfifiovy rozvadéd
RM1 (OCEP 2100 x 1800 x 400 mm), ze kterého bude napojeno veSkeré
technologické elektro zafizeni. Provoz COV technologické &asti bude: ruéni nebo

automaticky.

MT1 — Rozvadéc¢ strojniho valcového sita s lisem 0,6 kw/400V

Samostatny rozvadé¢ MT1 bude napojen z rozvadée RM1 kabely CYKY-J
5%2,5 mm? a JYTY 7x1 mm?2. Strojni valcové sito bude ovladano vlastnim Ffidicim
subsystémem a bude pracovat autonomné. Pro zajisténi spusténi sita bude pfiveden
externi signal o chodu &erpadel v CS. Sdruzené informace o chodu a poruse zafizeni

budou pfenaseny do rozvadéce RM1.
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M2, M3 — Cerpadla v éerpaci stanici 1,1kW/2,9A/400V

Cerpadla budou napojena z pfechodovych krabic kabelem, které je sou&asti
Cerpadla. Pfechodové krabice budou napojena z rozvadéCe RM1 kabely CYKY-J
4x1,5 mm? a JYTY 4x1imm?,

Ovladani bude provedeno z deblokacnich skfini 2DS1 a 3DS1, které budou
napojena z rozvadéce RM1 kabely JYTY 7x1 mm?. Na deblokacni skfini Ize zvolit
ruéni zapnuti nebo automatické spinani z rozvadéée RM1 dle nastaveni RS (ZAP-0-
AUTO). Deblokacni skfiné budou umisténa v blizkosti ¢erpadel. Ovladani Cerpadel
bude rucCni nebo automatické, v automatickém rezZimu bude Cerpadlo spinat
v Casovém rezimu ovladani dle vySky hladiny v Cerpaci jimce, délka ¢asovych
intervall. a zapinaci a vypinaci meze hladiny v ¢erpaci stanici budou
parametrizovatelnymi veli¢inami, které muze obsluha ménit prostfednictvim
operatorského panelu Fidiciho systému. Cerpadla pracuji v rezimu 1+1, v provozu
bude jedno Cerpadlo a obé se budou pravidelné stfidat po 24 hodinach od fidiciho
systém. Pfi poruse jednoho Cerpadla automaticky zaskakuje druhé.

Chod cerpadel bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1,
tepelnou ochranou ve vinuti motoru, prisakovou sondou a plovakovym spinacem
minimalni hladiny v CS. Chod a porucha éerpadel bude signalizovana na deblokaéni
skfinich 2DS1, 3DS1 a rozvadédi RM1. Na vizualizaci RS bude mozné zobrazit chod,

poruchu a pocitadlo provoznich hodin Cerpadel.

M4 — Dmychadlo nitrifikace 1 4,0kW/7,4A/400V

Dmychadlo bude napojeno z rozvadéce RM1 kabely 2YSLCYK-J 4x2,5 mm? a
JYTY 4x1mm?2,

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 4DS1, ktera budou napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacéni skFini Ize zvolit rué¢ni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Deblokaéni skfinh bude umisténa v blizkosti
dmychadla. Ovladani dmychadla bude ruéni nebo automatické, v automatickém
rezimu bude dmychadlo spinat dle hodnoty koncentrace rozpusténého kysliku
v nitrifikaci 1. Pokud hodnota koncentrace rozpusténého Kkysliku poklesne pod
zapinaci mez, dojde k sepnuti dmychadla az do doby, kdy hodnota koncentrace
rozpusténého kysliku prekroCi vypinaci mez, mimo tyto meze bude dmychadlo spinat

v Casovém programu a dale spolu se solenoidovymi ventily odtahu plovoucich
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necistot, odkaleni dosazovaci nadrze 1 a vratného kalu 1. Otacky dmychadla budou
fizeny pomoci frekvenniho méniCe v zavislosti na aktualni hodnoté koncentrace
rozpusténého kysliku. Zapinaci, vypinaci meze a Casoveé parametry budou
parametrizovatelnymi veli€inami, které muze obsluha ménit prostfednictvim
operatorského panelu fidiciho systému.

Chod dmychadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1,
tepelnou ochranou ve vinuti motoru a ochranami frekvenéniho méni¢e. Chod a
porucha dmychadla bude signalizovana na deblokacéni skfini 6DS1. Na vizualizaci

RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a pogitadlo provoznich hodin dmychadla.

M5 — Dmychadlo nitrifikace 2 4,0kW/7,4A/400V

Dmychadlo bude napojeno z rozvadéce RM1 kabely 2YSLCYK-J 4x2,5 mm? a
JYTY 4x1imm?2,

Ovladani bude provedeno z deblokacni skifiné 5DS1, ktera budou napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokac¢ni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Debloka¢ni skfin bude umisténa v blizkosti
dmychadla. Ovladani dmychadla bude ruéni nebo automatické, v automatickém
rezimu bude dmychadlo spinat dle hodnoty koncentrace rozpusténého kysliku
v nitrifikaci 2. Pokud hodnota koncentrace rozpusténého Kkysliku poklesne pod
zapinaci mez, dojde k sepnuti dmychadla az do doby, kdy hodnota koncentrace
rozpusténého kysliku prekroCi vypinaci mez, mimo tyto meze bude dmychadlo spinat
v Casovém programu a dale spolu se solenoidovymi ventily odtahu plovoucich
necistot, odkaleni dosazovaci nadrze 2 a vratného kalu 2. Otacky dmychadla budou
fizeny pomoci frekvencniho méniCe v zavislosti na aktualni hodnoté koncentrace
rozpusténého kysliku. Zapinaci, vypinaci meze a c¢asové parametry budou
parametrizovatelnymi veli¢inami, které muze obsluha ménit prostfednictvim
operatorského panelu fidiciho systému.

Chod dmychadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1,
tepelnou ochranou ve vinuti motoru a ochranami frekvenéniho méni¢e. Chod a
porucha dmychadla bude signalizovana na deblokacni skfini 5DS1. Na vizualizaci

RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a pogitadlo provoznich hodin dmychadla.
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M6 — Dmychadlo KJ 4,0kW/7,4A/400V

Dmychadlo bude napojeno z rozvadécée RM1 kabely 2YSLCYK-J 4x2,5 mm? a
JYTY 4x1imm?2.

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 6DS1, ktera budou napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Deblokac¢ni skfin bude umisténa v blizkosti
dmychadla. Ovladani dmychadla bude rucni nebo automatické, v automatickém
rezimu bude dmychadlo spinat v dasovém rezimu provzdusSnéni kalové. Otacky
dmychadla budou fizeny pomoci frekvenéniho méni¢e. Dmychadlo KJ po ruénim
pfenastaveni armatur na vzduchovém potrubi bude pfipadné zaskakovat za jedno
nebo druhé dmychadlo nitrifikace. Parametry spojené s fizenim dmychadla KJ budou
parametrizovatelnymi veliCinami, které muze obsluha ménit prostfednictvim
operatorského panelu fidiciho systému.

Chod dmychadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1,
tepelnou ochranou ve vinuti motoru a ochranami frekvenéniho méniCe. Chod a
porucha dmychadla bude signalizovana na deblokaéni skfini 6DS1. Na vizualizaci

RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a pogitadlo provoznich hodin dmychadla.

M7 — Michadlo denitrifikace 1 1,1kW/2,95A/400V

Michadlo bude napojeno z pfechodové krabice kabelem, které je soucasti
michadla. Pfechodova krabice bude napojena zrozvadéfe RM1 kabely CYKY-J
4x1,5 mm2 a JYTY 4x1mm?Z.

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 4DS1, ktera bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Debloka¢ni skfin bude umisténa v blizkosti
michadla. Ovladani michadla bude ruéni nebo automatické, v automatickém rezimu
bude michadlo spinat v Casovém rezimu ovladani, délka ¢asovych intervali bude
parametrizovatelnou veli€¢inou, kterou mUze obsluha ménit prostfednictvim
operatorského panelu fidiciho systému.

Chod michadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1,
tepelnou ochranou ve vinuti motoru a prisakovou sondou. Chod a porucha michadla
bude signalizovana na deblokaéni skfini 4DS1. Na vizualizaci RS bude mozné

zobrazit chod, poruchu a pocitadlo provoznich hodin michadla.
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M8 — Michadlo denitrifikace 2 1,1kW/2,95A/400V

Michadlo bude napojeno z pfechodové krabice kabelem, které je soucasti
michadla. Pfechodova krabice bude napojena zrozvadéfe RM1 kabely CYKY-J
4x1,5 mm? a JYTY 4x1imm?,

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 8DS1, ktera bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokac¢ni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Debloka¢ni skfin bude umisténa v blizkosti
michadla. Ovladani michadla bude ru¢ni nebo automatické, v automatickém rezimu
bude michadlo spinat v ¢asovém rezimu ovladani, délka ¢asovych intervalu bude
parametrizovatelnou veli€inou, kterou muUze obsluha meénit prostfednictvim
operatorského panelu fidiciho systému.

Chod michadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1,
tepelnou ochranou ve vinuti motoru a prisakovou sondou. Chod a porucha michadla
bude signalizovana na deblokaéni skiini 8DS1. Na vizualizaci RS bude mozné

zobrazit chod, poruchu a pocitadlo provoznich hodin michadla.

M9 — Cerpadlo odsazené vody v KJ 0,55 kW/3,3A/230V

Cerpadlo bude napojeno ze zasuvky (zasuvku oznadit napisem ,Zasuvka
uréena pouze pro Cerpadlo odsazené vody v KJ“), ktera bude napojena z rozvadéce
RM1 kabelem CYKY-J 3x2,5 mm?Z.

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 9DS1, které bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacéni skFini Ize zvolit rué¢ni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Deblokaéni skfin bude umisténa v blizkosti
Cerpadla. Ovladani Cerpadla bude ruéni nebo automatické, v automatickém rezimu
bude spinani Cerpadla zavislé na nastaveni algoritmi odtahu odsazené vody.
Parametry algoritm( odtahu odsazené vody budou parametrizovatelnymi veli¢inami,
které muze obsluha ménit prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Chod cCerpadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1 a
vlastnim plovakovym spinaem Cerpadla. Chod a porucha CcZerpadla bude
signalizovana na deblokaéni skFini 9DS1. Na vizualizaci RS bude mozné zobrazit

chod, poruchu a pocitadlo provoznich hodin Cerpadia.

COV RYCHNOV NA MORAVE 982 EO Strana 7/17



D.2.2 PS 02 ELEKTRO TECHNOLOGICKA CAST
D.2.2.1 Technicka zprava

V kalojemu bude umistén plovakovy spinaC 9PL1 pro signalizaci maximalni
hladiny napojeny z pfechodové krabice, ktera je napojena z rozvadéce RM1 kabelem
JYTY 2x1 mm? a je napéajen napétim 24VDC.

Maximalni hladina bude signalizovana na rozvadéci RM1, opticky 9HA1l
(majak) i akusticky 9HU11 (houkacka) vné budovy. Akustickou signalizaci Ize
vypnout z deblokacni skfiné 9DS11 (VYP-ZAP). Deblokacni skfih 9DS11, majak a
houkacka budou napojeny z pfechodové krabice, ktera je napojena z rozvadéte RM1
kabelem CYKY-J 3x1,5 mm?Z.

M10 — Ventilator CS 0,75kW/2,2A/400V

Ventilator bude napojen z rozvadéée RM1 kabelem CYKY-J 4x1,5 mm?Z.

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 10DS1, ktera bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Deblokacni skfinh bude umisténa v blizkosti
ventilatoru. Ovladani ventilatoru bude ru¢ni nebo automatické, v automatickém
rezimu bude ventilator spinat v asovém rezimu.

Veskeré parametrizovatelné veli€iny spojeni s fizenim ventilatoru muaze
obsluha ménit prostrfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Chod ventilatoru bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1.
Chod a porucha ventilatoru bude signalizovana na deblokaéni skfini 10DS1. Na
vizualizaci RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a poé&itadlo provoznich hodin

ventilatoru.

M11 — Ventilator odvétrani WC 74 W/0,31A/230V

Ventilator bude napojen z rozvadéée RM1 kabelem CYKY-J 3x1,5 mm?2,

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 11DS1, ktera bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?Z. Na deblokacni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Deblokaéni skfin bude umisténa v blizkosti
ventilatoru. Ovladani ventilatoru bude ruéni nebo automatické, v automatickém
rezimu bude ventilator spinat v asovém rezimu.

VesSkeré parametrizovatelné veli€iny spojeni s fizenim ventilatoru muze
obsluha ménit prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Chod ventilatoru bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1.

Chod a porucha ventilatoru bude signalizovana na deblokaéni skfini 11DS1. Na
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vizualizaci RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a poéitadlo provoznich hodin

ventilatoru.

M12 — Ventilator odvétrani velin 168W/0,72A/230V

Ventilator bude napojen z rozvadécée RM1 kabelem CYKY-J 3x1,5 mm?,

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 12DS1, ktera bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Deblokac¢ni skfin bude umisténa v blizkosti
ventilatoru. Ovladani ventildtoru bude ruéni nebo automatické, v automatickém
rezimu bude ventilator spinat v Casovém rezimu.

VesSkeré parametrizovatelné veli€iny spojeni s fizenim ventilatoru muze
obsluha ménit prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Chod ventilatoru bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1.
Chod a porucha ventilatoru bude signalizovana na deblokaéni skfini 12DS1. Na
vizualizaci RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a poéitadlo provoznich hodin

ventilatoru.

M13 — Ventilator pfimy VZT 0,18kW/0,71A/230V

Ventilator bude napojen zrozvadéte RM1 kabelem CYKY-J 4x1,5 mm? a
JYTY 4x1mm?2,

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 13DS1, ktera bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacéni skFini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Debloka¢ni skfin bude umisténa v blizkosti
ventilatoru. Ovladani ventilatoru bude ruéni nebo automatické, v automatickém
rezimu bude ventilator spinat v Casovém rezimu a dle teploty v dmycharné a
Ceslovné.

VesSkeré parametrizovatelné veli€iny spojeni s fizenim ventilatoru muze
obsluha ménit prostifednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Otacky ventilatoru budou Fizeny pomoci frekvenéniho méni¢e na zakladé
aktualniho pfikonu elektrického ohfivace VZT.

Chod ventilatoru bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1 a
tepelnou ochranou ve vinuti motoru. Chod a porucha ventilatoru bude signalizovana
na deblokaéni skiini 13DS1. Na vizualizaci RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a

pocitadlo provoznich hodin ventilatoru.
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M14 - Elektricky ohfivaé VZT 4kW/5,0A/230V
Ohfiva¢ bude napojen z rozvadéce RM1 kabelem CYKY-J 5x2,5 mm? a JYTY

4x1mm?.

Ovladani bude provedeno z deblokacni skfiné 14DS1, ktera bude napojena
z rozvadéce RM1 kabelem JYTY 7x1 mm?. Na deblokacni skfini Ize zvolit ruéni nebo
automatické ovladani (ZAP-0-AUT). Deblokacni skfin bude umisténa v blizkosti
ohfivaCe. Ovladani ohfivaCe bude ru¢ni nebo automatické, v automatickém rezimu
bude ohfivac spinat v dle teploty v dmycharné a ¢eslovné.

Veskeré parametrizovatelné veli€iny spojeni s fizenim ohfivae muize obsluha
ménit prostifednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Vykon ohfivaCe bude fizeny pomoci regulatoru na zakladé aktualni teploty
v dmycharné a Ceslovné.

Chod ohfiva¢e bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci RM1 a
tepelnou ochranou v télese ohfivaCe. Chod a porucha ohfivate bude signalizovana
na deblokaéni skiini 14DS1. Na vizualizaci RS bude mozné zobrazit chod, poruchu a

pocitadlo provoznich hodin ohfivace.

SOL1 - solenoidovy ventil - odtah plovoucich necistot DON 1

Solenoidovy ventil bude napojen z pfechodové krabice kabelem HO5VV-F
3x0,75 mm?, pifechodova krabice bude napojena z rozvadéée RM1 kabelem CYKY-J
3x1,5 mm?2. Na deblokac¢ni skfini 101DS1 bude mozné zvolit ruéni nebo automatické
ovladani (OTEVRI-0-AUT).

V automatickém rezimu bude ventil spinat v Casovém rezimu ovladani, délka
Casovych intervall bude parametrizovatelnou veli€inou, kterou mize obsluha ménit
prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Provozni stav ventilu bude signalizovan na deblokaéni skfini 101DS1 a na

vizualizaci RS.

SOL2 - solenoidovy ventil - odtah plovoucich necistot DON 2

Solenoidovy ventil bude napojen z prechodové krabice kabelem HO5VV-F
3x0,75 mm?, pifechodova krabice bude napojena z rozvadéée RM1 kabelem CYKY-J
3x1,5 mm?2. Na deblokacni skfini 102DS1 bude mozné zvolit ruéni nebo automatické
ovladani (OTEVRI-0-AUT).
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V automatickém rezimu bude ventil spinat v Casovém rezimu ovladani, délka
Casovych intervall bude parametrizovatelnou veli€inou, kterou mize obsluha ménit
prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Provozni stav ventilu bude signalizovan na deblokacni skfini 102DS1.

SOL3 - solenoidovy ventil — odkaleni z DON 1 do KJ

Solenoidovy ventil bude napojen z pfechodové krabice kabelem HO5VV-F
3x0,75 mm?, pfechodova krabice bude napojena z rozvadéce RM1 kabelem CYKY-J
3x1,5 mm?2. Na deblokacni skfini 103DS1 bude mozné zvolit ruéni nebo automatické
ovladani (OTEVRI-0-AUT).

V automatickém rezimu bude ventil spinat v asovém rezimu ovladani, délka
Casovych intervall bude parametrizovatelnou veli€inou, kterou mize obsluha ménit
prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Provozni stav ventilu bude signalizovan na deblokacni skfini 103DS1 a na

vizualizaci RS.

SOL4 - solenoidovy ventil — odkaleni z DON 2 do KJ

Solenoidovy ventil bude napojen z pfechodové krabice kabelem HO5VV-F
3x0,75 mm?, pfechodova krabice bude napojena z rozvadéce RM1 kabelem CYKY-J
3x1,5 mm?2. Na deblokacéni skiini 104DS1 bude mozné zvolit ruéni nebo automatické
ovladani (OTEVRI-0-AUT).

V automatickém rezimu bude ventil spinat v Casovém rezimu ovladani, délka
Casovych intervall bude parametrizovatelnou veli€inou, kterou mize obsluha ménit
prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému.

Provozni stav ventilu bude signalizovan na deblokacéni skfini 104DS1 a na

vizualizaci RS.

SOLS5 - solenoidovy ventil — vratny kal DON 1

Solenoidovy ventil bude napojen z pfechodové krabice kabelem HO5VV-F
3x0,75 mm?, prechodova krabice bude napojena z rozvadéce RM1 kabelem CYKY-J
3x1,5 mm?2. Na deblokac¢ni skiini 105DS1 bude mozné zvolit ruéni nebo automatické
ovladani (OTEVRI-0-AUT).

V automatickém rezimu bude ventil spinat v dasovém rezimu ovladani, délka

Casovych intervall bude parametrizovatelnou veli€inou, kterou mize obsluha ménit
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prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému. Sepnuti ventilu bude
blokovano plovakovym spinacem maximalni hladiny v kalojemu v automatickém i
ruénim rezimu ovladani.

Provozni stav ventilu bude signalizovan na deblokacni skfini 105DS1 a na

vizualizaci RS.

SOLG - solenoidovy ventil — vratny kal DON 2

Solenoidovy ventil bude napojen z pfechodové krabice kabelem HO5VV-F
3x0,75 mm?, pifechodova krabice bude napojena z rozvadéée RM1 kabelem CYKY-J
3x1,5 mm?2. Na deblokacni skfini 106DS1 bude mozné zvolit ruéni nebo automatické
ovladani (OTEVRI-0-AUT).

V automatickém rezimu bude ventil spinat v asovém rezimu ovladani, délka
Casovych intervall bude parametrizovatelnou veli€inou, kterou mize obsluha ménit
prostfednictvim operatorského panelu fidiciho systému. Sepnuti ventilu bude
blokovano plovakovym spinaem maximalni hladiny v kalojemu v automatickém i
ruénim rezimu ovladani.

Provozni stav ventilu bude signalizovan na deblokacni skfini 106DS1 a na

vizualizaci RS.

Havarijni signalizace

Na rozvadé¢i RM1 bude opticky signalizovan vypadek napajeni, sdruzena
porucha a maximalni hladina v KJ. Poruchy jednotlivych motord budou zobrazeny
opticky na jednotlivych deblokacnich skfinich, maximalni hladina v kalové jimce bude

signalizovana opticky a akusticky vné objektu COV.

Ochrana proti prepéti
Ochrana proti prepéti je provedena - stupeni 1+2 kombinovanym svodiem

bleskového proudu a prepéti a stupen 3 — prfepétova ochrana.

Nouzové odpojeni technologie

Nouzové vypinani bude provedeno prepétovou civkou hlavniho jistiCe SQ1

v rozvadédi RM1.
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Elektroinstalace

Silové rozvody budou provedeny kabely CYKY, 2YSLCYK, JYTY a LiYCY
ulozenymi v elektroinstalacnich liStach a v elektroinstalacnich trubkach.

Deblokacni skfiné budou umistény na sténach nebo na zabradli, ve vySce cca
130cm.

Pfechodové krabice budou umistény na sténach nebo na zabradli.

Na hoflavé podklady je mozZno montovat jen elektrické pfedméty k tomu
uréené, oznacené prislusnou znackou. Ostatni elektrické pfedméty se musi oddélit
od hoflavého podkladu tepelné& izolaéni podlozkou dle CSN 33 2312 ed. 2. Priichody

mezi pozarnimi useky budou utésnény v souladu splatnymi normami.

Méreni a requlace

Méreni hladin

Méfeni hladin bude provedeno plovakovymi spinaci a ultrazvukovymi snimaci.
Plovakovymi spinaci bude méfeno:
- minimalni hladina v CS (2PL1),
- maximalni hladina v CS (2PL2),
- maximalni hladina v KJ (9PL1) — opticka signalizace (9HA11l) a akusticka
signalizace (9HU11).
Pfesné nastaveni plovakovych spinacl bude provedeno v ramci zkusebniho

provozu.

Ponornymi tlakovymi snimaci bude méreno:
- kontinualni hladina v CS (LIQ1): signal 4 az 20 mA.

Méreni kysliku v nitrifikaci

Méreni koncentrace rozpusténého kysliku v nitrifikaci 1 a nitrifikace 2 je
provedeno optickymi kyslikovymi sondami, ktery budou ponofeny v nitrifikacnich
nadrzich 1 a 2. Obé sondy budou napojeny vlastnim kabelem s vyhodnocovaci
jednotkou QIC12, ktera bude propojena srozvadéem RM1 kabely HO5VV-F
3x0,75 mm?, JYTY 7x1 mm?a LiYCY 4x0,5 mm?.
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- kontinualni hodnota koncentrace rozpusténého kysliku v nitrifikaci 1
(QIC1): signal 4 az 20 mA,

- kontinualni hodnota koncentrace rozpusténého Kkysliku v nitrifikaci 2
(QIC2): signal 4 az 20 mA,

- sdruzeny alarm vyhodnocovaci jednotky (QIC12): reléovy vystup,

- komunikace RS485 (QIC12): protokol Modbus RTU.

Méreni pritoku

MéFeni priitoku na odtoku a obtoku z COV bude provedeno ultrazvukoymi
sondami umisténych v mérném objektu 1 a 2. Sondy budou propojeny vlastnim
kabelem s vyhodnocovaci jednotkou FIQ1, ktera bude propojena s rozvadéCem RM1
kabely HO5VV-F 3x0,75 mm?a LiYCY 4x0,5 mm?Z.

- kontinualni hodnota priitoku na odtoku z COV (FIQ1.1): signal 4 az 20 mA,

- kontinualni hodnota priitoku obtoku COV (FIQ1.2): signal 4 az 20 mA,

- objemova bilance pratoku na odtoku z COV (FIQ1.1): impulsni vystup,

- objemova bilance pratoku obtoku COV (FIQ1.1): impulsni vystup.

Méreni teploty a vihkosti

Méreni teploty a vlihkosti bude provedeno nasténnymi snimadci.
Snimadi bude méfeno:
kontinualni teplota ve venkovnim prostoru (TIQ1): signal 4 az 20 mA,
kontinualni teplota v dmycharné (T1Q2): signal 4 az 20 mA,
kontinualni teploty a vihkosti Ceslovné (TMIQ1): 2x signal 4 az 20 mA.

Ridici systém

Ridici systém vrozvadééi RM1 bude sloZzen zvolné programovatelného
modularniho PLC automatu a operatorského panelu velikosti 9,7%. Komunikace mezi
jednotlivym komponenty RS bude zprostfedkovana komunikaéni linkou Ethernet s
protokolem Modbus TCP. Komunikacni propojeni bude po fyzické strance
realizovano komunikacni linkou s hvézdicovou topologii pomoci metalického switche.

RS bude doplnén LTE routerem, ktery poslouzi pro odesilani havarijnich
poruchovych stavll na vybrané mobilni €isla provozovatele a pro vzdalené pfipojeni
na vizualizaci RS COV (SIM doda provozovatel COV).
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Rozvody MaR

Rozvody mérfeni a regulace budou provedeny kabely CYKY, HO5VV-F, JYTY,

LiYCY uloZzenymi na povrchu ve vkladacich listach, v prostoru nadrzi v

elektroinstalacnich trubkach v utésnéné soustaveé.

Na hoflavé podklady je mozno montovat jen elektrické pfedmeéty k tomu

uréené, oznacené prislusnou znackou. Ostatni elektrické pfedméty se musi oddélit

od hotlavého podkladu tepelné izolaéni podlozkou dle CSN 33 2312 ed. 2. Prichody

mezi pozarnimi useky budou utésnény v souladu splatnymi normami.

VSEOBECNE POZADAVKY NA PROVEDENi A
ZPROVOZNENIi ELEKTRICKYCH ZARIZENI

1)

2)

3)

4)

5)

Ve smyslu vyhl. 73/2010Sb. se (s vyjimkou elektroinstalace v nadzemnim
podlazi provozni budovy) jedna o elektrické zafizeni tfidy I, skupina B a E.
Zahajeni montaznich praci musi proto zhotovitel bez zbyteéného odkladu
oznamit organizaci statniho odborného dozoru. Rovnéz uvedeni do provozu po
ukonCeni montaznich praci je mozné teprve na zakladé odborného a
zavazného stanoviska organizace statniho odborného dozoru.

Dodana zafizeni musi byt doloZzena pfedepsanou technickou a obchodni
dokumentaci v Ceském jazyce vCetné prohlaseni o shodé, musi mit zajistén
b&zné dostupny servis v CR a maji odpovidat provozovatelem pouzivanym
technickym standardim a systémuam. Jejich provedeni musi odpovidat vlivim
prostfedi v prostorech, do nichZz budou umisténa (viz protokol o stanoveni
vnéjSich vliva).

VesSkera dodana elektricka zafizeni a materialy se rozumi v€etné montaznich
praci a v€etné pomocného materialu potfebného k instalaci, osazeni, upevnéni,
pfipojeni, zatésnéni, opatfeni natérem, ozna¢enim nebo vystraznymi tabulkami.
Demontovany material z rekonstruovanych objektd bude v ramci praci vytfidén
a nabidnut objednateli, v pfipadé odmitnuti objednatelem vyklizen a bude
zajisténa jeho likvidace dle zakona o odpadech 106/2005Sb.

Prace musi byt provadény za dodrzovani platnych pravnich predpisd,
technickych norem a technologickych postupt stanovenych vyrobci jednotlivych
zarizeni nebo materiall. Pfi praci je nutno respektovat bezpecnostni predpisy,
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6)

7

8)

9)

10)

ti. zejména ustanoveni CSN EN 50110 ed.2 a ed.3, vyhlasku 48/82Sb.,
vyhlasku 363/05Sb., nafizeni vlady 362/05Sb. a nafizeni viady 591/06Sb.
Soucasti praci je i znaCeni nebezpelnych prostoru a doplnéni pfedepsanych
vystraznych napisu. Dodavatelem praci mohou byt pouze odborné zpusobilé
organizace (osoby) opravnéné k dodavatelskym cinnostem na vyhrazenych
elektrickych zafizenich dle zakona 124/00Sb. Prace musi fidit a provadét osoby
s predepsanou kvalifikaci dle vyhl. 50/78Sb a zakona 360/92Sb.

Soucasti praci je mimostavenistni a vnitrostavenistni pfeprava, skladovani,
zajisténi stavebni vypomoci (pfidruzenych vykonu) a potfebnych leSeni,
pfechodl, zabradli apod. Souc€asti praci je i vyklizeni pracovisté po ukonceni
montazi od zbytk( materialu.

Slaboproudé a silnoproudé kabely musi byt pokladany se vzajemnymi odstupy
dle CSN EN 50 174 a CSN 33 2000-5-52, v pfipadé vedeni zemi téz dle CSN
73 6005.

Po ukonCeni montaze bude provedeno individualni vyzkouSeni zafizeni
(zkontrolovana mechanicka funkce jisticich a spinacich prvkd v rozvadécich a
skfinich, zmérfen izolacni stav kabelll a zkontrolovano dotazeni spoju a sled
fazi) a komplexni vyzkouSeni (souhrn dohodnutych zkou$ek, kterymi na zakladé
podminek dohodnutych smluvné mezi zhotovitelem a stavebnikem zhotovitel
prokaze, ze dilo je fadné dokoncCené a pfipravené k provozu).

PFed uvedenim do provozu bude provedena vychozi revize dle CSN 33 2000-6
a CSN 33 1500. Zhotovitel s pfedanim dila pfeda objednateli stavebni denik,
dokumentaci skuteCného provedeni a vychozi revizni zpravu osvédcujici, ze
elektrické zafizeni je mozno bezpecné provozovat. Tuto dokumentaci je majitel
a provozovatel povinen archivovat po celou dobu Zivotnosti dila a prubézné
aktualizovat v pfipadé provadénych zmén.

Pro obsluhu elektrickych zafizeni je nutno zpracovat pfislusnou kapitolu
provozniho fadu, se kterou musi byt obsluha prokazatelné seznamena.
Pracovnici obsluhy vykonavajici obsluhu nebo praci na elektrickych zafizenich
musi mit pro pfislusné ukony kvalifikaci odpovidajici pozadavkim vyhl.
50/78Sb.
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11) Periodické revize elektrickych zafizeni po prevzeti dila ve IhGitach dle CSN 33
1500 je povinen zajistit provozovatel vlastnim odborné zpusobilym personalem

nebo dodavatelskym zpusobem kvalifikovanou osobou.
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